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ABSTRAK 

 

Dugaan kecurangan yang terjadi pada salah satu cabang olahraga SEA Games yang digelar di 

negara Malaysia yang berasal dari cabang olahraga jalan cepat kelompok putri. Diperluhkan sebuah 

alat monitoring perlombaan jalan cepat sebagai alat bantu wasit untuk membantu mengurangi 

kecurangan yang terjadi, pada penelitian ini sistem ini dibangun dengan menggunakan Arduino nano, 

sensor piezoelektrik dan modul HC-12, dengan menggunakan 3 pasang sepatu sebagai slave  dan satu 

master, tampilan menggunakan delphi 7 sebagai monitoringnya. Metode yang digunakan adalah 

metode master-slave, semua data dari sensor ditampung oleh modul master sebelum dikirim ke modul 

master. Pada hasil pengujian jumlah tekanan yang di dapat yaitu tekanan yang paling banyak terjadi 

pada sensor 4,5,dan 6 pada pengguna kedua karena pengguna lebih banyak menggunakan tumpuan 

kaki bagian belakang dengan nilai pembacaan pengguna sepatu dua kiri jumlah tekanan pada  sensor 

empat sebesar 155 tekanan, sensor lima sebesar 157 tekanan dan sensor enam sebesar 154 tekanan 

dan pada sepatu dua kanan sensor empat sebesar 154 tekanan, sensor lima sebesar 156 tekanan dan 

sensor enam sebesar 152 tekanan. Pada tampilan monitor data yang masuk akan menentukan 

pengguna tersebut jalan cepat atau lari. Pengguna di anggap jalan cepat apapbila salah satu sepatu 

sensornya mendapatkan tekanan atau nilainya 1, sedangkan jika sensornya tidak mendapat tekanan 

atau nilainya 0 maka pengguna dianggap lari. 
 

Kata kunci: Arduino nano, sensor Piezoelektrik, modul HC-12 
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ABSTRACT 

 

          Allegations of cheating that occurred in one of the SEA Games sports that were held in 

Malaysia originating from the women's group's fast-road sports. A fast road race monitoring tool is 

needed as a referee tool to help reduce fraud, in this study the system was built using Arduino nano, 

piezoelectric sensors and HC-12 modules, using 3 pairs of shoes as slaves and one master, display 

using Delphi 7 as monitoring. The method used is the master-slave method, all data from the sensor is 

collected by the master module before sending it to the master module. In the test results the amount 

of pressure that can be obtained is the most pressure occurs on sensors 4.5, and 6 in the second user 

because users use the footrest of the back with the reading value of two left shoe users the amount of 

pressure on sensor four is 155 pressure, sensor five is 157 pressure and sensor six is 154 pressure 

and on the right shoe two sensor four is 154 pressure, sensor five is 156 pressure and sensor six is 

152 pressure. In the monitor display, incoming data will determine the user is brisk walking or 

running. The user is considered to walk briskly if one of his sensor shoes gets pressure or a value of 1, 

whereas if the sensor is not under pressure or a value of 0 then the user is considered to run. 

 

Keywords: Arduino nano, Piezoelectric sensor, HC-12 module 
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