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IMPLEMENTASI METODE PROPORTIONAL INTEGRAL DERIVATIVE
(PID) PADA MESIN PEMBUAT NASI GORENG MENGGUNAKAN

ARDUINO MEGA 2560
Nama Mahasiswa : Agus Suprapmoko
NIM : 14458005
Pembimbing I : Aries Boedi Setiawan, ST., MM.
Pembimbing II : Rahman Arifuddin, ST., MT.
ABSTRAK

Pada penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan mesin pembuat Nasi
Goreng secara otomatis yang akan di implementasikan menggunakan metode
Proportional Integral Derivative (PID), pada pengendalian suhu pada burner kompor
untuk mengetahui kematangan nasi goreng yang sedang di masak. Dengan
berkembangnya teknologi pada saat ini, banyak peralatan yang dirancang untuk memberi
kemudahan bagi masyarakat salah satunya adalah teknologi pengolahan makanan, salah
satu makanan yang sering di makan masyarakat Indonesia adalah nasi goreng. Tujuan
dari penelitian ini adalah membuat sistem mesin nasi goreng otomatis dengan
menerapkan metode PID menggunakan Arduino Mega 2560. Dalam penelitian ini
berhasil membangun dan menerapkan metode PID untuk menemukan sistem pemasakan
dan suhu ideal memasak nasi yang menghasil kan nilai error 2,59%, 4,68% dan 6,21%
dengan nilai rata-rata nilai error 4,49%.

Kata kunci: Beras, Nasi Goreng, Kontrol PID
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IMPLEMENTATION OF PROPORTIONAL INTEGRAL DERIVATIVE
(PID) METHOD FOR FRIED RICE MAKING MACHINE USING

ARDUINO MEGA 2560
By : Agus Suprapmoko
Student Identity Number : 14458005
Supervisor : Aries Boedi Setiawan, ST., MM.
Co-Supervisor : Rahman Arifuddin, ST., MT.
ABSTRACT

In this research aims to develop the automatic fried rice making machine that
will be implemented using the Proportional Integral Derivative (PID) method, on the
temperature control of the stove burner to know the maturity of rice fry that are being
cooked. With the development of technology at this time, many equipments are designed
to provide ease for the community one of them is food processing technology, one of the
frequent foods in the Indonesian society is fried rice. The purpose of this research is to
make automatic fried rice machine system by applying PID method using Arduino Mega
2560. In this research successfully builds and implements the PID method to find the

cooking system and the ideal temperature of cooked rice that results in an error value of
2.59%, 4.68% and 6.21% with an average value of 4.49% error value.

Keywords: Rice, Fried Rice, PID Control
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