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ABSTRAK 

 PLC merupakan sebuah peralatan elektronika  berbasis microprocessor yang 

dilengkapi memori yang dapat diprogram untuk menyimpan instruksi-instruksi dalam 

bentuk digital. Tujuan dari penelitian ini adalah membuat visualisasi dari air yang 

membentuk objek 2 dimensi dan tulisan 2 dimensi secara kontinyu. Dalam penelitian ini 

digunakan PLC Omron tipe CP1E untuk mengontrol 24 solenoid valve. Metode yang 

digunakan dalam penelitian adalah metode fuzzy logic dengan 2 variabel masukan yaitu 

tekanan dan waktu untuk mendapatkan tingkat kejelasan bentuk objek 2 dimensi. Dengan 

menggunakan metode logika fuzzy maka telah didapatkan sistem pendukung pengambilan 

keputusan yang tepat dalam menentukan tingkat kejelasan bentuk objek dengan 

keakurasian 0.811 pada percobaan menggunakan tekanan 0.4-0.5 bar dan waktu 0.5-1 

second. Dari pengujian alat yang telah dilakukan tampilan objek dalam bentuk pola 2 

dimensi dan tulisan 2 dimensi berhasil dibuat secara kontinyu dengan interval waktu 10 

detik untuk setiap objek bentuk pola dan 0,4 detik untuk  setiap bentuk tulisan 2 dimensi. 

 

Kata Kunci : Air Terjun, Solenoid Valve, PLC. 
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ABSTRACT 

 
PLC is a electronic equipment based microprocessor equipped with memory that 

can be programmed to store instructions in digital form. The purpose of this study is to 

create a visualization of water that forms 2-dimensional objects and 2-dimensional 

writing continuously. In this study Omron type CP1E PLC was used to control 24 

solenoid valves. The method used in the research is fuzzy logic method with 2 input 

variables, namely pressure and time to get the level of clarity of the object shape. By 

using the fuzzy logic method, the right decision support system has been obtained in 

determining the level of clarity of the object shape with 0.811 accuracy in the experiment 

using a pressure of 0.4-0.5 bar and a time of 0.5-1 seconds. From the testing of tools that 

have been carried out the display of objects in the form of 2-dimensional patterns and 2-

dimensional writing successfully made with a 10-second interval for each pattern-shaped 

object and 0.4 seconds for each 2-dimensional writing. 

 

Keywords: Waterfall, Solenoids Valve, PLC. 
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